® 0 Conexiones Basicas:
vn G o N Control: Potencia:
6- +24vdc
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DRIVEN BY DRIVES \ Tension auxiliar

=—====-8- DIN1
Marcha Directa

Vacon 20X — Bombeo solar

9- DIN2 ()DC- —=—=—

1t ADi Marcha Inversa DCH —==—"’
Guia rapida \ )

Conexiones Opcionales: ) "
(*) Quitar la proteccion
6 --N--14- DINZ \ de plastico

Nivel de agua
6 S N 16 - DIN6

Sin supervisién Solar

e Parametros Basicos: e Ajustes adicionales para: Bombas sumergidas
Paso Parametro Nombre Valor Parametro Nombre Valor
1 P11 Frecuencia Minima 30Hz P 1.15 Sobre par automatico 1-si
> P12 = ia Maxi 50 o0 60Hz
. recuencia Maxima (segun capacidad de bomba) P29 Acceleracion a la Marcha 3s
3 P 1.3 Tiempo de acceleracién 5s
4 P14 Tiempo de desaceleracion | 5s ) Ajustes opcionales para: Bombas sumergidas
5 P15 Limite de Intensidad Intensidad del convertidor +
. 4A (orientativo) Parametro Nombre Valor
6 P 1.6 Tensién Nom.Motor Acorde datos placa de motor . o
Frecuencias prohibidas:
7 P1.7 Frecuencia NomMotor Acorde datos placa de motor P2.18 limite bajo Hz
8 P 1.8 Velocidad NomMotor Acorde datos placa de motor . -
. p2.19 Frecuencias prohibidas: Hz
9 P 1.9 Intensidad NomMotor Acorde datos placa de motor . limite alto
10 P 1.10 Cos phi motor Acorde datos placa de motor
11 P1.14 Tipo de Paro 2 — Paro por rampa hasta OHz
12 P1.16 Ocultaciéon de parametros 1 - Ver todos los parametros
a Parametros de interés:
Tipo Parametro | Nombre Valor Tipo Parametro Nombre Valor
. q 0- All A -
. Seleccién de referencia A 0 — Edicién habilitada
Basico [P ot 22 de frecuencia & Pa’ngl . Protec. [P Ly Elcuteolcelpaapstos 1 — Edicién deshabilitada
7- Maxima Referencia
. 0—-No _ .
Basico P1.15 Sobrepar automatico 1_si iiigt P10.1 Rearme automatico 2_ HZEiSI?t:brlmar
. Ocultacién de 0 — Solo parametros basicos
Basico P 2445 ametros 1 - Ver todos los parametros
par p: PID P12.2 Referencia PID1 %
0 — Marcha directa/Marcha inversa
Avanzado P21 Légica de marcha / paro 2 — Doble Marcha i
2 Modo Solar PID p12.7 Proporcional PID %
Conexion a red de PID P12.8 Integral PID s
D.IN P4.17 alimentacién 6 — DIN6 — terminal fisico 16
(sin supervisién Solar) PID P12.12 Frecuencia dormir Hz
4 — DIN4 — terminal fisico 14
D.IN P4.21 Min. nivel de Agua — DIN (v desconectar M_BI: 0) hs PID P12.13 Retraso dormir S
Min. nivel de Agua — 0-DIN=1-0k / DIN=0-Fallo PID P 12.14 Despertar %
D-IN P 422 l6gica 1-DIN=0-0k / DIN =1 Fallo P >
0 sin uso Solar P14.1 Voltaje de DC para Marcha v
1 — Listo Solar P 14.2 Retardo corto de Minutos
2 — Marcha B reanudacion de marcha
3 — Fallo Solar P 14.3 Intentos de reanudacion X
4 — Fallo inverso ) de marcha
5 — Alarma Solar P14.4 Retardo largo de Minutos
D. OUT P51 Relé 1 — Funcié 6 — Giro inverso . reanudacién de marcha
. . elé 1 — Funcién 7 — En velocidad sty P 145 Vmp cuandq 100% W
8 — Supervision frec. de salida . potencia
9 — Supervision de intensidad motor
10 — Supervisién entrada anal6gica Solar P 14.6 Vmp cuando 10% potencia v (Si no se conoce este valor >
11 — Fieldbus 1 P14.5 - 50 = P14.6)
12 — Fieldbus 2 N . " =
13 — Fallo / Alarma Para ajustes adicionales consulte el manual completo de la aplicacion:
D. OUT P5.2 Relé 2 — Funcién “Ver configuracion P5.1"” “Vacon®20 cp/x - Solar pump application manual”
e Monitor: G Fallos:
- — - — Caédigo Descripciéon Caédigo Descripcion
Coédigo Descripciéon Caodigo Descripcion - -
5 1 Sobre intensidad 41 Temperatura IGBT
Frecuencia de j
Vi1 X VvV 1.15 DIN1, DIN2, DIN3 2 Sobre voltaje 50 Al2 < 4mA
salida -
Frecuencia de 3 Fallo a tierras 51 Fallo externo
u I - ;2
V1.2 . VvV 1.16 DIN4, DIN5, DIN6 8 Fallo sistema 52 Fallo comunicacién con
referencia el panel de control
Velocidad de . . Fallo comunicacion
V1.3 VvV 1.19 RO1, RO2, DO 9 Bajo voltaje 53 -
motor Fieldbus
V1.4 Intensidad Motor vV 1.22 Referencia PID 11 5“””:‘;:32 fases 54 Error hardware Fieldbus
V1.5 Par motor Vv 1.23 Valor actual PID
V16 Potencia motor V 1.24 Error del PID Baja temperatura Comandos de Marcha
. = . g 13 id 55 simultaneos (FWD y
V1.7 Tensién motor V 1.25 Salida PID EEMYEIELET REV)
Temperatura Sobre temperatura
V1.8 motor VvV 1.26 Caudal actual 14 converidor 56 Temperatura (OPT-BH)
vio Tensién de Bus de V127 Contador de 15 Motor bloqueado 57 'de"t'f'clac"’; no
' CC ' volumen 1 Sobre temperatura completada
Temperatura Contador de 16 58 Valor actual Minimo
Vv 1.10 p id V1.28 | Motor
convertidor volumen 2 17 Baja carga 59 Valor actual Maximo
Temperatura : Sobrecarga de
V111 - V2.1 Referencia Vm o i i6
tarjeta P 19 potencia 60 Baja tension DC (solar)
Entrada Referencia Watchdog Retraso reanudacion
V112 L V22 25 . d 61 B
Analégical correcta Vmp (microprocesador) maena
Proteccion FCEM S -
Entrada q 27 . 62 Aplicaciéon no compatible
Vv 1.13 160 V23 Potencia (motor girando) P P
Analégica2 Fallo STO (Listo no . )
i . Contador de 30 permitido) 63 Minimo nivel de agua
VvV 1.14 Salida Analogica V24 . L . .
energia 35 Error en aplicacion 64 Maximo nivel de agua




Uso del panel de control: Marcha Marcha del motor desde el panel Valor Nombre Descripcion
VACGON (si lugar de control esta por panel). 1 READY Listo
Paro Paro del motor desde el panel 2 RUN Marcha
=AU STORPACARME AV (si lugar de control esta por panel). 3 STOP Parada
Ok Boton de Confirmalcifin. Edif:ién de parametros. 4 ALARM Alarma
Alternar entre cédigo parametro y su valor. 5 FAULT Fallo
BACK Vuelve al menu anterior. "
Retroceso/Reset Cancela la edicién del parametro. 6 FWD Avance. d'reCFo
10 KEYPAD BUS Seleccién del numérico del parametro dentro de menu: 7 REV Avance invertido
: . retrocediendo / avanzando
i ‘ v Arriba/Abajo Seleccién del valor durante la ediciéon de parametro: 8 170 Control Remoto
aumentando / reduciendo 9 KEYPAD Control Local
Navegacién de grupos de parametros en MON, PAR i SYS 10 BUS Control Fieldbus
ej: MON usamos derecha y saltamos de V1.x hastav2.x B
< ‘ > Izquierda/Derecha hasta V3.x sucesivamente 11 REF Referencia Panel
En REF, pugde usar derecha para inversién (REV) i 12 MON Monitor
izquierda para normal (FWD) 13 PAR Menu Parametros
LOoC Cambia el lugar de control entre “Panel de control” y PP
Local/Remoto “Entradas digitales” 14 SYS/FLT Menu Sistema y fallos

Ejemplos de configuraciones:

pc2p ac3e @ D2
TERMINATION TERMINATION TERMINATION
SPD SPD
L I |
Switch (RR——f
disconnector i h ac
Switch .
enclosure @ sb | o ° bl
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Conexionado

Bornes de E/S estindar

A |RSi85  |Bus serial, negative
RSEBS | Bus serial, positiva
()DC- ——==—- 1 |+10Vref |Salida de referencia
Bk —==—~ 2 lan Enirada analégica,
tensidn o corriente”
) Quitar la proteccion 3 |an-senp |Petendial comin de la
de plastico entrada analdgica lcorriente]
R Y 6 |2MWout |Tensionaux de 26V
i
! 7 |DINCOM |Entrada digital comin
i
i
I Arranque o Entrada digital 1
I e
i
|
> S mmmnn, ! 9 |oi Entrada digital 2
i
i 10 (D3 Entrada digital 3
|
i -
=3 TV ! T lam Enirada snelegica.
£%3 £33 , i
AC power supply ! 5 |a2/onp |Petencel comindea
Single or I —— 1 entrada analégica lcorriente)
Threeiphases.  _—{ ® ! 3 loot Potancial coman de las sal-
' 3 das digitales
]
! 14 (D14 Entrada digital 4
i
: |
1T 1 RedCA 15 (oI5 Entrada digital 5
1 Conectada *
1
[z 16 |Dis Entrada digital &
{7} Solo en conexion dual 18 |AD1-  |Serlanalégica (-salidal
(Placas solares y red CA)
20 001+ Salids digital =

Se recomienda la instalacion de un filtro de motor (du/dt o sinus) en bombas sumergidas o longitudes de cable motor superior a 30m
Si la bomba gira al revés. Intercambiar dos fases de salida de motor (U, V o W) o cambiar el terminal 8 (DI1) por el 9 (DI12), marcha inversa.

Tensiones de trabajo

VACONO0020-3L-0000-2-X 208-230V, 3~ 400 Vce 230 Vcc 330 Vcc
VACONO0020-3L-0000-4-X 380-480 V, 3~ 800 Vcc 400 Vcc 650 Vcce




